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1 Introduction

1.1 Objet du document

Ce document inclut les propositions techniques, de management et financière pour l’accomplissement du projet ….
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fig. 1 – Vue d’artiste du satellite Envisat.

1.2 Plan du document

· Chapitre 1
contient la présente introduction ainsi que les références s’appliquant au document.

· Chapitre 2
décrit la proposition technique.

· Chapitre 3
décrit la proposition de management.

· Chapitre 4
décrit la proposition financière.

· Annexe A
inclut ……….

1.3 Documents applicables

A-1 PO-SW-ESA-GS-XXXX
ESTEC Contract XXXXX/yy/xx/zz
Statement Of Work
Issue 1, dd/mm/yyyy
ESA - ESTEC 

A-2 SS-PAQ-001-F-01-03
Plan d’assurance qualité de la société XXXX
Issue 1, révision 3, 15/10/2009
XXXX 

1.4 Documents de référence

Cette section décrit les documents référencés ainsi que les conventions appliquées dans ce document.

R-1 PO-RS-MDA-GS-2009 (1)
Envisat-1 Products Specifications
Volume 1 - Introduction
Issue 3, Revision L – 30/01/2001
ESA – ALCATEL SPACE

1.5 Abréviations et Acronymes

Cette section contrôle les définitions des abréviations et acronymes utilisés dans ce document. Un soin particulier a été apporté pour hériter des abréviations et acronymes définis par les organismes de normalisation tels ISO, ANSI ou ECSS.

AFNOR
Association Française de NORmalisation

ANSI
American National Standards Institute

AOI
Area Of Interest

CNES
Centre National d’Etudes Spatiales

DEM
Digital Elevation Model

DGA
Délégation Générale pour l’Armement
DGPS
Differential Global Positioning System (or Service)

DSM
Digital Surface Model
DTED
Digital Terrain Elevation Data
DTM
Digital Terrain Model

ECSS
European Cooperation for Space Standardization

EGM96
Earth Gravity Model 1996

Envisat
ESA polar SATellite for ENVIronment monitoring

EO
Earth Observation

EPS
EUMETSAT Polar System

EQM
Erreur Quadratique Moyenne

ERS
European Remote Sensing satellite (ESA)

ESA
European Space Agency

ESRIN
European Space Research Institute

ETM+ 
Enhanced Thematic Mapper (instrument of Landsat 7)

ETRS89
European Terrestrial Reference System 1989

EUMETSAT
European Organisation for the Exploitation of Meteorological satellites

FAQ
Frequently Asked Questions

FTP
File Transfer Protocol

GCP
Ground Control Point

GIF
Graphics Interchange Format

GIS
Geographical Information System

GLCF
Global Land Cover Facility

GMES
Global Monitoring for Environment and Security

GNSS
Global Navigation Positioning Satellite System

GPS
Global Positioning System

GPS/INS
GPS and INertial System

GSD
Ground Sampling Distance

GUI
Graphic User Interface
HRG
Haute Résolution Géométrique (instrument de SPOT-5)
HRS
Haute Résolution Stéréoscopique (instrument de SPOT-5)
HTTP
Hyper-text transfer protocol

IAG
International Association of Geodesy

IFOV
Instantaneous Field Of View

IGN
Institut Géographique National
IfSAR
Interferometry from SAR

InSAR 
Interferometry from SAR

IR
Infrared

ISO
International Organization for Standardization

ISPRS
International Society of Photogrammetry and Remote Sensing

ITRF
International Terrestrial Reference Frame

ITRS 
International Terrestrial Reference System

JERS-1
First Japanese Earth Resource Satellite
JFIF
JPEG File Interchange Format
JPEG
Joint Photographic Experts Group

KML
Keyhole Markup Language

KO
Kick-Off

LiDAR
Light Detection and Ranging

METOP
METeorological OPerational Satellite. Europe's first polar-orbiting satellite dedicated to operational meteorology

MNE
Modèle Numérique d’Elévation
MNS
Modèle Numérique de Surface

MNT
Modèle Numérique de Terrain
MOM
Minute Of Meeting
MSG
Meteosat Second Generation

MSS 
Mean Sea Surface

MTF
Modulation (or Modular) Transfer Function

NASA 
National Aeronautics and Space Administration

NDVI 
Normalised Difference Vegetation Index

NGA
National Geospatial intelligence Agency (ex NIMA)

NIR
Near Infrared

NOAA
US National Oceanic and Atmospheric Administration

NRT
Near Real Time

NWP
Numerical Weather Prediction

PC
Personal Computer

PDF
Adobe Portable Data Format

PDF
Probability Density Function

PNG
Portable Network Graphics
PSF
Point Spread Function

QC
Quality Control

RADAR
RAdio Detection And Ranging

RGB
Red-Green-Blue
RLE
Run Length Encoding
RMS 
Root Mean Square

RPC
Rational Polynomial Coefficients

RPF
Rational Polynomial Function

RSO
Radar à Synthèse d’Ouverture

RVB
Rouge Vert Bleu
SAR
Synthetic Aperture Radar

SIG
Système d’Information Géographique

SNR
Signal-to-Noise Ratio

SOW
Statement Of Work

SQL
Standard Query Language (defined by ISO)

SRTM
Shuttle Radar Topography Mission

STB
Spécification Technique du besoin
SWIR
Short Wave Infrared

TBC
To Be Confirmed

TBD
To Be Defined

TIFF
Tagged Image File Format
TM 
Thematic Mapper (instrument of Landsat)

TOA
Top Of the Atmosphere

UML
Unified Modeling Language

URI
Uniform Resource Identifier

URL
Unified Resource Locator

URN
Uniform Resource Name

USA
United States of America

UTM
Universal Transverse Mercator

UV
Ultraviolet

VHR
Very High Resolution

VIS
Visible

VNIR
Visible and Near Infrared

W3C
World Wide Web consortium

WGS84 
World Geodetic System 1984

XML
eXtensible Markup Language

1.6 Définitions

Cette section contrôle les définitions de tous les termes génériques utilisés dans ce document. Un soin particulier a été apporté pour hériter des termes définis par les organismes de normalisation tels ISO, ANSI ou ECSS.

	Fonction polynomiale rationnelle

Coefficients de fonctions polynomiales rationnelles
	Les fonctions polynomiales rationnelles permettent d’approcher des modèles de localisation directe (d’un système de référence image vers un système de référence géodétique) ou un modèle de localisation inverse par le rapport de deux fonctions polynomiales.

L’équation ci-dessous donne par exemple les deux équations permettant de retrouver les coordonnées (l,p) en ligne et pixels dans l’image à partir de coordonnées géodétiques (X,Y,Z) d’un point de la Terre (par exemple la longitude, la latitude et l’altitude) :
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Les coefficients de ces fonctions polynomiales sont fournis selon le degré de ce polynôme.

Dans l’équation ci-dessous, 20 coefficients sont fournis pour définir un polynôme de degré 3.
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	géocodé
	Une image (ou plus généralement toute donnée d’observation de la Terre) est géocodée s’il existe une relation simple donnant les coordonnées géodétiques ((,() ou cartésiennes (X,Y) d’un système de référence particulier à partir des coordonnées (l,p) de tout point de l’image.

Généralement, la position géodétique est fournie par une simple formule linéaire.
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Où:

· (X0,Y0)
sont les coordonnées du coin supérieur gauche de l’image,

· (dX,dY)
sont respectivement les tailles horizontale et verticale des pixels.

Notons qu’une image géocodée est une image géoréférencée dont la fonction de localisation est la simple formule linéaire fournie ci-dessus.

	géoïde
	Le géoïde est une surface équipotentielle du champ de gravité terrestre. Il correspond à une surface irrégulière jaugée au niveau moyen des mers et qui constitue par convention la surface de référence altimétrique ou la surface d’altitude zéro.

Le géoïde est une représentation de la surface terrestre plus précise que l’approximation sphérique ou ellipsoïdale.

	géoréférencé
	Une image (ou plus généralement toute donnée d’observation de la Terre) est géoréférencée s’il existe une relation (aussi appelée fonction de localisation) donnant les coordonnées géodétiques ((,() ou cartésiennes (X,Y) d’un système de référence particulier à partir des coordonnées (l,p) de tout point de l’image et d’éventuelles données auxiliaires.
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Où:

· var
sont les données auxiliaires (éphémérides et/ou attitudes de la plate-forme, caractéristiques de l’instrument, élévation du point…).


2 Proposition Technique

Cette section détaille les travaux à réaliser dans le cadre du projet « XXXXX ».

2.1 Contexte de la proposition

XXX
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. http.//www.envisat.esa.int/dataproducts/meris/CNTR2-6-1.htm address.
- 2.1 MERIS Instrument
N ERIS instrument is flown onboard the Envisat satellite (see fig. 2).
: fig. 2 - MERIS instrument (red) on Envisat
(http://envisat.esa.int/dataproductsmeris/CNIR3-1-1.htm)
This push-broom instrument acquires top of atmosphere radiances in 15 visible and NIR bands and is an
. assembly of five (5) cameras, sometimes called modules because each camera is included within a
module sub-system (see fig. 3). B
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fig. 2  - Exemple de figure.
Exemple de titre 3
Exemple d’équation
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Eq. 1

Où:

X()
est le ...
(F,J)
est la ...
	Product
	MERIS grid
	Tie-point grid

	
	Line number
	pixel number / line
	annotation data set (ADSR) number
	samples number / ADSR

	MERIS RR 1B
	( 14785(1)
	1121
	( 925
	71

	MERIS FR 1B
	2241
	2241
	36
	36

	MERIS FS 1B(2)
	4481
	4481
	71
	71


(1) Exemple de note.

table 1 - Exemple de tableau.

3 Proposition de Management

3.1 Références professionnelles

La société XXX est ... 

Projets

La liste ci-dessous décrit quelques-uns des projets réalisés par la société XXX et dont l’objet est connecté aux enjeux techniques du projet objet de cet appel d’offre.


Société
Titre – Description des attendus, travaux effectué et résultats obtenus.


Exploration de Marbres au Maroc
Synthèse Envisat ASAR + Landsat ETM+ – Géocodage et fusion de données RADAR et optique pour fournir un support de photo-interprétation à la recherche de filons de marbre dans l’Atlas marocain.

Partenaires

La société XXX reste en étroite collaboration avec l’industrie, les universités et instituts de recherche :


Institut
Objet de l’Institut et type de collaboration avec notre société.

Moyens techniques et environnement scientifique

Le siège de XXX est domicilié à YYY pour permettre de recevoir facilement ses clients dans la capitale. Pour les activités d’ingénierie, XXX est implanté sur le pôle de haute technologie de XXX.

XXX utilise sa propre puissance de calcul ainsi que les logiciels XXX de Traitement d’Images et les SIG XXX.

3.2 Ressources allouées au projet

Matériel et logiciels

Gestion de projet

Un ordinateur personnel (PC) équipé de logiciels permettra au chef de projet de gérer le projet, éditer des documents et de réaliser les tâches d’analyse. Cet ordinateur a les caractéristiques suivantes :

	Machine
	PC Compatible

	OS
	Windows 2000 professional

	Logiciels
	· Microsoft Office 2007 (Word, Excel, Access, Power Point…)

· Microsoft Project 2000

· Internet Explorer / Outlook Express

	Réseau
	Accès haut débit permanent

	Impression
	· HP officejet 6110 Couleur


Production et développement

Les tâches de production et de développement sont réalisées sur une station de travail dont les caractéristiques sont données dans la table ci-dessous:

	Machine
	PC Compatible (Intel 2 GHz)

	OS
	Linux RedHat 9

	Logiciels
	· XXXX

	Réseau
	Accès haut débit permanent

	Sauvegarde
	· Graveur de CD-ROM et DVD.


Equipements de bureau

Un photocopieur, un télécopieur ainsi que toute fourniture de bureau sont laissées à la disposition du chef de projet.

Librairie

Les informations techniques et de management peuvent être retrouvées dans la librairie maintenue par la société XXX et comprenant plus de 600 documents (livres, fascicules, cartes, tirés-à-part…).

3.3 Organisation du projet

Cette section décrit les personnes-clés proposées et leurs responsabilités pour l’accomplissement du projet. On démontrera ici que ces personnes ont la compétence technique et une bonne connaissance du traitement d’image, du développement logiciel et des caractéristiques des données d’observation de la Terre.

Organisation hiérarchique

Le diagramme ci-dessous montre l’organisation interne de VisioTerra. Les personnes impliquées dans les activités de ce projet sont mises en évidence. Les personnes-clés ainsi que leurs responsabilités sont définies dans la section suivante.







fig. 3  - Organisation interne à XXX.
Personnes-clés

Responsable technique

La direction technique du projet est entièrement assumée par:

Prénom NOM
Téléphone
+33 1.XXXX XXXX
Portable
+33 6 XXXX XXXX
Fax
+33 1 XXXX XXXX
Email
prenom.nom@societe.com
L’expérience et les compétences de Prénom NOM sont résumées dans la prochaine section.

Responsable contractuel

La direction contractuelle pour toute la durée du projet est assurée par:

Prénom NOM
Téléphone
+33 1.XXXX XXXX

Portable
+33 6 XXXX XXXX

Fax
+33 1 XXXX XXXX

Email
prenom.nom@societe.com
Equipe technique

Le chef de projet peut changer les personnes en charge de la réalisation du projet sans le notifier au Client. Par contre le changement du chef de projet est soumis à l’approbation du Client.

L’implication de stagiaires peut être requise pour la production et le développement de composants mineurs destinés à améliorer le produit final. Les stagiaires ne sont pas employés pour la réalisation de tâches critiques requièrent une expertise.

Curriculum vitae

Prénom NOM
prenom.nom@societe.com
Né en XXXX
Formation


Doctorat de “Méthodes physiques en télédétection”, Université Paris 7


Diplôme d’Etudes Avancées (DEA) en Reconnaissance de Formes, Université Paris 6


Maîtrise d’Informatique, Université Paris 6

Expérience professionnelle


Directeur de XXXX depuis mai 2004


Professeur associé à l’université de Marne-la-Vallée depuis 1993


Directeur de GAEL Consultant de 1990 à 2004


Conception et développement de systèmes de traitement d’images


Direction de projets de développement d’applications d’observation de la Terre


Expertise en Traitement d’Images et dans le format des images


Professeur de traitement d’images et d’interface graphique, Université de Marne-La-Vallée

Langues


Français
langue maternelle


Anglais
lu, écrit, parlé (trois mois de stage et intense pratique professionnelle)


Allemand
lu, écrit, parlé (7 années d’école)


Italien
courant (pratique professionnelle et nombreuses missions en Italie)


Espagnol
lu, écrit, parlé (4 années d’école)

3.4 Description des lots de travaux

Hiérarchie des lots

Pour assurer la cohérence dans son exécution, le projet a été subdivisé en lots et sous-lots de manière ordonnée et exhaustive. Cette numérotation univoque permet d’associer à chacune de ces unités les fournitures ainsi que les tâches et ressources afférentes.


fig. 4  - Hiérarchie des lots

Description des lots

	Description de lot
	Feuille 
: 1/1

Version
: 1

Date
: jj/mm/aaaa

	Projet :
Titre du projet
	Phase : 1
	WP1000

	Titre du lot:
	Inventaire et réception des données

	Contractant :
Société 

Responsable :
Prénom NOM
Début:
TBD

Fin :
TBD

Lieu :
Ville
	

	Description générale

La société XXX réalise l’inventaire des données requises par le projet, émet les bons de commandes et assure la réception et le contrôle des données.

	Tâches

	
	
	
	
	
	ressources

	
	Id.
	Description
	début
	fin
	humaines
	voyages(1)

	
	
	
	
	
	CP(2)
	IN(3)
	dépl.
	jours

	
	WP1100
	Inventaire des des données
	T0
	T0 + 4
	
	5
	
	

	
	WP1200
	Emission des bons de commande
	T0 + 5
	T0 + 5
	
	1
	
	

	
	WP1300
	Réception et contrôle qualité des données
	T0 + 6
	T0 + 10
	
	5
	
	

	
	
	
	
	Total
	
	11
	
	

	Entrée(s)
· Délimitation de la zone d’intérêt par le client.



	Fourniture(s)
· Rapports de contrôle qualité des données reçues.




(1) déplacement (vol, train…) et jours de séjour sur site
(2) CP: Chef de Projet
(3) IN: Ingénieur

3.5 Phases et planification du projet

Phases du projet

Utiliser MS Project pour produire une Gantt Chart du projet.
Réunions de projet

Les réunions du projet sont planifiées selon l’échéancier donné en jours calendaires dans la table ci-dessous :

	Réunion
	Ordre du jour

	Démarrage (KO) 
	Définit l’aire d’intérêt du client, les fournitures du projet et confirme les dates de réunions de suivi d’avancement.


table 2  - Planification des réunions.

3.6 Liste des fournitures

Les fournitures sont planifiées selon l’échéancier donné en jours calendaires dans la table ci-dessous :

	Date
	Fourniture

	KO +  1 mois
	Livraison du rapport de contrôle qualité des données reçues.


table 3 - Planification des fournitures.

4 Proposition Financière

4.1 Prix

Les prix forfaitaires sont calculés à partir des ressources humaines, des voyages et frais de séjours fournis dans la proposition de management. Ces prix sont détaillés par lots dans la table ci-dessous :


[image: image8.wmf]Lots

CP / jour

IN / jour

déplact.

séjour

TOTAL

854 €

586 €

364 €

161 €

WP1000 - Titre du lot 1

0

0

0

1

161,00 €

WP2000 - Titre du lot 2

0

0

0

1

161,00 €

WP3000 - Titre du lot 3

0

0

0

1

161,00 €

TOTAL H.T.

322,00 €

T.V.A.

19,60%

63,11 €

TOTAL T.T.C.

385,11 €



CP : Chef de Projet
IN : Ingénieur

table 4 - Détail des prix par lots

4.2 Plan de facturation

La facturation est planifiée selon les jalons indiqués dans la table ci-dessous :

[image: image9.wmf]Date

Base H.T.

Fraction

Montant H.T.

T.V.A.

Evénement

19,60%

KO

10 000,00 €

30%

3 000,00 €

588,00 €

3 588,00 €

Avance à la commande

KO +  1 mois

10 000,00 €

70%

7 000,00 €

1 372,00 €

8 372,00 €

Fourniture des travaux

TOTAL

10 000,00 €

1 960,00 €

11 960,00 €

Montant 

T.T.C.


table 5 – Plan de facturation

4.3 Echéancier

Les factures sont dues à soixante (60) jours de leur réception par le Client.

4.4 Validité de l’offre

La présente offre est valide soixante (60) jours à compter du XX/XX/XXXX.

ANNEXE A - Product File 
Cette section contient un exemple de rapport de XXXX.

Titre 2 d’annexe
SETTING PIXEL SIZE DEFAULT VALUES

   PIXEL HEIGHT = 260.000000

   PIXEL WIDTH  = 260.000000

COMPUTING IMAGE SIZE AND ORIGIN

   UL: X = 1025533.187500   Y = 5226455.019000

   LR: X = 2002024.500000   Y = 4461188.500000

   IMAGE HEIGHT = 765267.519000 metres

   IMAGE WIDTH  = 976491.312500 metres

   LINE  NUMBER = 2943

   PIXEL NUMBER = 3755

LINE=  106  elapsed/line=       0  facet search: -same= 98.8%  -neighbour=  1.0%  -all=  0.2%  

INITIALISATION:  INVERSE: lonlat_origin=(0.196665,0.816031) --> mer_xy_origin(72.692636,2028.052061)  facet=(1,31)  delta=(0.135822,0.688313)  

LINE= 2942  elapsed/line=       0  facet search: -same= 98.7%  -neighbour=  1.3%  -all=  0.0%  

Total elapsed time=27.700 seconds  elapsed time/facet=15.630 seconds ( 56.4%) 

PREDICTION/CORRECTION LOOP STATISTICS  (total processed points = 7818186)

. ITERATION [ 0] =    7818186  (100.0 %)

. ITERATION [ 1] =          0  ( 0.0 %)

. ITERATION [ 2] =          0  ( 0.0 %)

. ITERATION [ 3] =          0  ( 0.0 %)

. ITERATION [ 4] =          0  ( 0.0 %)

. ITERATION [ 5] =          0  ( 0.0 %)

. ITERATION [ 6] =          0  ( 0.0 %)

. ITERATION [ 7] =          0  ( 0.0 %)

. ITERATION [ 8] =          0  ( 0.0 %)

. ITERATION [ 9] =          0  ( 0.0 %)

. ITERATION [10] =          0  ( 0.0 %)

ORTHORECTIFICATION PROCESSING         = NO 

NUMBER OF PROCESSED POINTS IN SEGMENT = 7815250  (70.7% of synthesis)

NUMBER OF VALIDATED POINTS IN SEGMENT = 7815250  (100.0% of segment) (70.7% of synthesis)

























































































































































































































































































































































































































VERSION PRELIMINAIRE � DOCPROPERTY "draftNumber"  \* MERGEFORMAT �1�





projet





WP 1000�Lot 1





WP 2000�Lot 2





WP 3000�Lot 3





Prénom NOM


ingénieur





Prénom NOM


ingénieur





Prénom NOM


ingénieur commercial





Prénom NOM


directeur

















Société - adresse – code postal ville – pays – www.societe.fr 
tel: +33-1-xxxx xxxx   fax: +33-1-xxx xxxx
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" This document discloses subject matter in which VisioTerra has proprietary rights. Recipient of this document shall not duplicate, use or disclose in whole or in part, information disclosed here on except for or on behalf of VisioTerra to fulfil the purpose for which the document was delivered to him."
“ Ce document contient des informations pour lesquelles VisioTerra se réserve tous les droits de propriété. 
Les destinataires de ce document ne sont pas autorisés à dupliquer, utiliser ou diffuser tout ou partie de ce document 
en dehors de l’accomplissement des tâches pour lesquelles ce document leur a été délivré. ”
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_1190796796.xls
Feuil1

		Lots		CP / jour		IN / jour		déplact.		séjour		TOTAL

				854 €		586 €		364 €		161 €

		WP1000 - Titre du lot 1		0		0		0		1		161.00 €

		WP2000 - Titre du lot 2		0		0		0		1		161.00 €

		WP3000 - Titre du lot 3		0		0		0		1		161.00 €

				TOTAL H.T.								322.00 €

				T.V.A.						19.60%		63.11 €

				TOTAL T.T.C.								385.11 €






_1190796806.xls
Feuil1

		Date		Base H.T.		Fraction		Montant H.T.		T.V.A.		Montant T.T.C.

		Evénement								19.60%

		KO		10,000.00 €		30%		3,000.00 €		588.00 €		3,588.00 €

		Avance à la commande

		KO +  1 mois		10,000.00 €		70%		7,000.00 €		1,372.00 €		8,372.00 €

		Fourniture des travaux

						TOTAL		10,000.00 €		1,960.00 €		11,960.00 €






_1184399651.unknown
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_1173082782.unknown
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